PRZEDMIAR ROBOT

REMONT ISTNIEJACEJ NAWIERZCHNI TLUCZNIOWEJ W MIEJSCOWOSCI
TYLICZKI GMINA LIPINKI LUZYCKIE W KM 1+250 - 2+250
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Lp. Pozyq_a W_g_ Wyszczego.lnlen_le elementow Jednost. a’ | cenajednostk Wartosé
specyfikacii rozliczeniowych nazwa __ilo$¢
X X X X
x | D-01.00.00 |ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE X X
Roboty pomiarowe przy powierzchniowych robotach ziemnych
1 | D-01.01.01 |w terenie rbwninnym wraz z operatem geodezyjnym km 1,000 0,00
powykonawczy
x | D-04.00.00 |PODBUDOWY X X X X
Podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego stabilizowanego
2 D-04.04.04 |mechanicznie, Wyréwnanie i profilowanie istniejgcej podbudowy| m2 175,0 0,00
thuczniem grubos$¢ warstwy srednio 5,0 cm (2450x0,05=122,5)
D-05.00.00 |NAWIERZCHNIE (Opcja) X X X X
3 | D-05.03.05 [Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego gr. 4 cm m2 3500,0 0,00
D-06.00.00 [ROBOTY WYKONCZENIOWE X X X X
4 | D-06.03.01 |Regulacja pobocza gruntowego m2 1000,0 0,00
OGOLEM WARTOSC ROBOT (netto) 0,00
Podatek VAT (23%) 0,00
OGOLEM WARTOSC ROBOT (brutto) 0,00

Kosztorys sporzgdzono na podstawie Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w
sprawie okreSlenia metod i podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych
kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztéw rob6t budowlanych okre$lonych w programie

funkcjonalno-uzytkowym.




